
区 分 VX2 VX3 VX4 VX7 VX9

输入

热电偶种类 K, J, E, T, R, B, S, L, N, U, W, PLII
基本触点补偿精 ±1.5 ℃ (-10 ~ 50 ℃ 以内)

热电阻种类 JPT100, PT100
允许电缆间阻抗 各 3 线 10 Ω 以内 (但, 三线间的电阻值应相同)
直流电压/电流 1 ~ 5 V (4 ~ 20 mA), 5 V (0 ~ 20 mA), 0 ~ 10 V, 0 ~ 50 mV, 0 ~ 100 mV

采样周期 50 ms

控制
输出

继电器输出
(OVC II,

Resistive load)

• 额定交换容量 : 5 A 240 V a.c., 5 A 30 V d.c.  • 最大交换电力 : 750 VA, 90 W
• 最大交换电压 : 240 V a.c., 110 V d.c.        • 最大交换电力 : 5 A • 机械寿命 : 2千万次 (at 180 CPM)

(VX3) 额定开关容量 : 3 A 240 V a.c.，3 A 30 V d.c.，最大开关电流 : 3 A
交流电压脉冲输出 12 V d.c. ±1 V d.c. 脉冲电压 (负载阻抗 600 Ω 以上)
直流电压脉冲输出 12 - 15 V d.c. 脉冲电压 (负载阻抗 600 Ω 以上)

电流输出 4 ~ 20 mA 最大范围 ±1 位的 ±0.2 %, 负载阻抗 : 600 Ω 以下

控制
方式 ON/OFF, PID控制, 2自由度PID控制

输出动作 逆动作, 正动作

内存 非挥发性内存寿命 EEPROM 解锁 : 在G.SET菜单 E2P.L: OFF 设定时 (EEPROM 寿命 : 写 100 万次保障)
EEPROM 解锁 : 在G.SET菜单 E2P.L: ON 设定时 (在RAM储存)

显示部

(H＊W) 
mm

显示方式 广视角 LCD
PV 文字 20.5 x 6.9 19.7 x 7.2 15.2 x 6.8 19.8 x 9.3 29.0 x 13.6
SV 文字 12.8 x 5.9 10.7 x 4.7 7.4 x 3.9 10.2 x 4.9 15.0 x 7.2
MV 文字 9.3 x 4.4 7.3 x 3.5 7.4 x 3.9 7.5 x 3.3 11.0 x 4.8

USB
通讯

通讯方式 USB 2.0

通讯协议 • 通讯协议 : PC-LINK         • 波特率 : 38400 bps           • 起始位 : 1 bit
• 数据位 : 8bit                    • 奇偶校验位 : None            • 停止位 : 1bit

通讯距离 5 m 以下

选项

辅助输出 继电器 1~ 4点, 额定交换容量 : 5 A 240 V a.c., 5 A 30 V d.c.

数字输入（D.I）
2或4点

触点输入: ON: 1 KΩ以下, OFF:100 KΩ以上, 无接点输入: ON: 1.5 V d.c. max., OFF: 0.1 mA max., 
泄漏电流:每输入 约2 mA, 打开状态电压 : 约5 V d.c.

传送输出 1点, 4 ~ 20mA 最大范围 ±1 位的±0.2 %, 负载阻抗 : 600 Ω 以下
远程输入 1点, 4 ~ 20 mA (1 - 5 V d.c.)

电流检出输入（CT） 1或2点, 0.0 - 50.0 A, CT-70 电流检测器 (另购)

RS-485

通讯方式 EIA RS485 标准, 2线式 半双工
最多链接数 31台 (地址设定为1 ~ 99)
通讯顺序 无顺序
通讯距离 1.2 ㎞ 以内
通讯速度 4800, 9600, 14400, 19200, 38400, 57600 BPS

位 起始位:1 bit, 数据位: 7 或 8 bit, 奇偶校验位: NONE/ EVEN/ ODD, 停止位: 1 或 2 bit
通讯协议 PC-LINK STD, PC-LINK WITH SUM, MODBUS-ASCII, MODBUS-RTU
应答时间 实际应答时间 = 处理时间 + (应答时间 X 50 ㎳)

电源部

交流电源电压 100 - 240 V a.c. 50/60Hz
直流电源电压 24 V d.c., Class2
电压变动率 电源电压的 ±10 %
绝缘阻抗 20 ㏁ 以上, 500 V d.c.
耐电压 3,000 V a.c. 50/60 Hz 1分钟 (第1端子 - 第2端子间)

交流电源电压 8.5 VA 以下 8.5 VA 以下 8.2 VA 以下 8.5 VA 以下 9.0 VA 以下
直流电源电压 2.7 W 以下 2.7 W 以下 2 W 以下 2.8 W 以下 3.2 W 以下

使用周围温度/湿度 -10 ~ 50 ℃, 35 ~ 85 % RH (但, 不结露)
保管温度 -25 ~ 65 ℃

认证
              

• 防静电(ESD) : KN61000-4-2 • EFT(RS) : KN61000-4-3 • 电导性 RF(CS) : KN61000-4-6 • 浪涌 : KN61000-4-5
IP65 (前面部) IP65 (前面部) IP66 (前面部) IP65 (前面部) IP65 (前面部)

重量(g) 202 202 120 194 290
成品 产品，固定支架，电阻 250 Ω (1%)，橡胶 密封垫,使用说明书

▍安全注意事项

不遵守会导致死亡或重伤。

不遵守可能导致死亡或重伤。

不遵守会导致轻伤或财产损失。

危 险
警 告
注 意 

• 输入输出接线端可能漏电,切勿与人体和导电物接触。

▍规格

▍警报种类(An.TY)及警报动作说明
※ 灰色部分 : An.DB, △ : SV设定值, ▲ : AL-n设定值, ‘( )’的数字为有待机的警报。
※ n为意味着警报序号 1~4。

警报种类设定值 警报种类 警报动作 绝对警报 偏差警报

0 无警报 - - -

1 上限绝对
警报区域

PV

O
(7) 上限绝对 (待机)

2 下限绝对
警报区域

PV

O
(8) 下限绝对 (待机)

3 上限偏差
警报区域

PV

O
(9) 上限偏差 (待机)

4 下限偏差 PV

警报区域       O
(10) 下限偏差 (待机

5 上/下限偏差 PV

警报区域

PV

警报区域 O
(11) 上/下限偏差 (待机)

6 上/下限偏差范围内 PV

警报区域 O
(12) 上/下限偏差范围内 (待机)

13 传感器错误 Burn-out O

分类 种类
参数设定值 温度范围 

误差
显示 通讯 ℃ ℉

热电偶
(THERMO
COUPLE)

K
K0 1 -200 ~ 1370 -328 ~ 2498

±0.2 % of FS ± 1 digit

K1 2 -100.0 ~ 500.0 -148 ~ 932

J
J0 3 -200 ~ 1200 -328 ~ 2192
J1 4 -199.9 ~ 900.0 -328 ~ 1652

E E1 5 -199.9 ~ 900.0 -328 ~ 1652
T T1 6 -199.9 ~ 400.0 -328 ~ 752
R R0 7 0 ~ 1700 32 ~ 3092

B B0 8 100 ~ 1800 212 ~ 3272 ±0.2 % of FS ± 1 digit
100~200 ℃ : ±2.0 % of FS ± 1 digit

S S0 9 0 ~ 1700 32 ~ 3092

±0.2 % of FS ± 1 digit

L L1 10 -199.9 ~ 900.0 -328 ~ 1652
N N0 11 -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
U U1 12 -199.9 ~ 400.0 -328 ~ 752
W W0 13 0 ~ 2300 32 ~ 4172

PLII PL0 14 0 ~ 1300 32 ~ 2372

热电阻
(RTD)

JPt100
JPt0 20 -200 ~ 500 -328 ~ 932

±0.2 % of FS ± 1 digit
JPt1 21 -199.9 ~ 500.0 -328 ~ 932

Pt100
Pt0 22 -200 ~ 640 -328 ~ 1184
Pt1 23 -199.9 ~ 640.0 -328 ~ 1184

● 热电偶及热电阻

• 本机器的故障或异常，若有可能造成重大事故时，请在外围安装相应的
  保护回路，以防发生事故。
• 本机器尚未附着电源开关及保险丝，请在外围另外安装。
  (保险丝额定：250Va.c. 0.5Aa.c.)
• 为防止本机器的破损及故障，请供应额定的电源电压。
• 为防止触电及机器故障，在未完成所有配线之前，切勿接入电源。
• 本机器属非防爆构造，切勿在有易燃性，爆发性气体的场所使用。
• 切勿对本机器进行分解，加工，改线，修理。因有发生触电，异常动作，
  火灾的危险。
• 安装, 折卸本机器时, 请先把电源关掉。以防发生触电, 误动作, 故障。
• 若不按照制造商所制定的方法使用时，有可能会受伤或造成财产上
  损失。
• 因有触电的危险，在通电中使用本机器时，请先把本机器安装到面
  板上。
• 在可能有对于人体或者财产上很大的损坏的机器上使用时，
  (比如，医疗机器，核电控制设备，船，航空，车辆，轨道，燃效，
  安全，防灾等）请设施两段的安全系统，防止事故。
  不然可能会发生火灾，人事事故，财产上损坏。

警 告

危 险

W2

H2

D2

■ 快捷键说明 (在运用模式中使用)
序号 按钮组合 内容

1   +  按3秒 锁键 / 解锁键

2   +    按3秒 手动 / 自动输出模式切换

3   +  按3秒 自整定(AT) 运行 / 解除

4   按1秒 运行 / 停止切换

5   或者  按下 警报解除

■ 菜单键说明 (在运用模式中使用)
序号 按钮组合 内容

1   
按1秒

进入简易参数设定
(警报值, PID值, HYS值等设定)

但, 在设定模式当中按下去移到运行模式

2   +   
按1秒

进入整体参数设定
(可以设定整个菜单参数)

3   +   
按1秒

进入基本参数
(输入种类, 控制方法, 控制周期,

警报种类, 通讯, 锁解等设定)

输 入 种类 范围 误差
直流电流 4 ~ 20 mA (※)

跟输入设定范围同一 ±0.2 % FS ± 1位以下
直流电压 1 ~ 5 V d.c.

※ 建议使用直流电流时,将端子外部250Ω(0.1%以下的高精度)的电阻并行连接使用。 
     随附于产品的250Ω(1%)阻抗并非精密阻抗,请注意使用。

▍输入种类(INP) 参数，输入传感器种类及范围

• 有可能不做事前通报或预告，就变更使用说明书的内容。
• 请确认是否与订购的式样一样。
• 请确认产品的在运输过程中的破损与否及异常状态。
• 请在说明书上表示的周围温度和湿度范围使用。
•切勿在有腐蚀性气体（特别是有害气体，氨等），易燃性气体的
  场所使用。
• 请避开会直接对本机引起震动或冲击的场所使用。
•水，油，药品，蒸汽，灰尘，盐分，铁粉等（污染等级1或2）
  的场所使用。
• 切勿用酒精，苯等有机溶剂擦拭本机器（请使用中性洗剂）。
• 请避开磁场阻碍大，发生静电，磁场干扰的场所。
• 请避开因直射日光及辐射热等而会产生热堆积的场所。
• 请在海拨2000m以下的场所使用。
• 进水时有漏电，发生火灾的危险，请务必接受点检。
• 热电偶输入时，请使用指定的补偿导线。
  (使用普通导线时，会发生温度误差。)

注 意

▍操作按钮说明
名称 按钮

运行模式 *1 设定模式 *1

控制/监测 SV 编辑 控制输出 手动控制输出 简易/基本/整体 参数编辑

模式 控制输出模式移动 - 控制 / 监测
模式移动

控制 / 监测
模式移动 *2 -

设定 SV编辑模式移动 SV值保存 - - 参数编辑
/ 进入设定项目

保存值后
移动到下一个设定项目

移动 - 数位移动 - 数位移动 - 数位移动

下调
-

减少 - 减少 设定项目间移动
/ 菜单移动

减少 / 变更

上调 增大 - 增大 增大/ 变更

*1 : 关于运行模式和设定模式的移动 请参照右边菜单键说明。
*2 : 各菜单移动或到n.PID移动. 请参照下面菜单构成。

No 画面显示 内容 原因及对策

1 SYS.E System Data 系统数据设定错误 (请咨询本公司)

2 OPT.E Option Data 选项数据设定错误 (请咨询本公司)

3 E2P.E EEPROM 电可擦可编程只读存储器（EEPROM） 错误 (请咨询本公司)

4 ADC.E AD Converter 模数（A/D）转换错误 (请咨询本公司)

5 CAL.E Calibration 校正值设定错误 (请咨询本公司)

6 RJC.E RJC 基准触电补偿错误 (请咨询本公司)

7 AT.E Auto tuning

超过自整定最大限时（24小时）
- 请确认接线的传感器和控制器设定的传感器种类是否一致。
- 控制输出为100%，但在输出端子没有实际输出时。 (请咨询本公司)
- 控制器输出控制信号，但PV无变化时。(确认接线状态)
- 控制输出0%时，温度不好下降的系统的话， 不要驱动AT功能，请手动输入P,I,D值。

8 B.OUT Burn out
确认传感器接线 (确认有无短路)
确认传感器设定项目 (确认输入种类 (INP) 参数)
超过上下限显示范围时

9 OVR +Over 确认传感器状态
输入超过传感器输入范围的 +5 %以内时

10 -OVR -Over 确认传感器状态
输入超过传感器输入范围的 +5 %以内时

■ 错误内容 (ERROR Message) 显示

※ 错误内容显示在PV位置。

▍型号构成
型号 代 码 内 容
VX ⃞- ⃞ ⃞ ⃞ ⃞ - ⃞ ⃞ ⃞ ⃞ ⃞ ⃞ LCD型 数字温度控制器

外形

2 48(W) × 96(H) × 62.5(D) ㎜
3 96(W) × 48(H) × 62.5(D) ㎜
4 48(W) × 48(H) × 63(D) ㎜
7 72(W) × 72(H) × 62.5(D) ㎜
9 96(W) × 96(H) × 62.5(D) ㎜

传感器 U 多种输入(Universal input)

OUT 1 
(控制输出 1)

M 继电器输出 (RELAY 输出)
S 电压脉冲输出 (SSR 驱动电压脉冲输出)
C 电流输出 (SCR 驱动 4-20mA 电流输出)

OUT 2 
(控制输出 2)

N 无 (NONE)
M 继电器输出 (RELAY 输出)

电源
A 100 - 240 V a.c., 50/60 Hz
D 24 V d.c. Class2

辅助输出

A1 继电器 1 点 (VX4 基本规格)
A2 继电器 2 点 (VX2, VX3,  VX7, VX9 基本规格)
A3 继电器 3 点 (※ *1, *2)
A4 继电器 4 点 (※ *1)

通讯 C RS-485 通讯 1 点
传送输出 (RET) T 传送输出 (4 ~ 20mA) 1点
数字输入 (DI) D2 数字输入 2 点 (DI 1 ~ 2)
电流检测输入 (CT) H1 电流检测输入 (CT) 1 点
远程输入 (REM) R 远程输入 (4 ~ 20 mA) 1点 (1 - 5 V)

※ *1) 除了VX4以外， VX2, VX3, VX7, VX9可以选项。
※ 对于VX的具体型号构成，请参考在使用说明书，样本或公司网站内容。

为正确使用本产品，请务必在使用前认真阅读安全注意事项。
安全注意事项按危险、 警告和 注意来区分

分类 种类
参数设定值

范围 误 差
显示 通讯

直流电流
(Current Input)

4 ~ 20 mA (※) 1 - 5 V 30

-1999 ~ 9999 ±0.2 % of FS ± 1 digit

0 ~ 20 mA (※) 5 V 31

直流电压
(V d.c. / ㎷ d.c.)

1 ~ 5 V 1 - 5 V 30
0 ~ 5 V 5 V 31
0 ~ 10 V 10 V 32
0 ~ 50 mV 0.05 V 33
0 ~ 100 mV 0.1 V 34

● 直流电流及电压

上海市嘉定工业区金娄路168号
Tel：021-59547598
http://www.hanyoungnux.com

韩荣乐嗣电子(上海)有限公司

LCD型 数码温度控制器

VX 系列
非常感谢您购买韩荣乐嗣电子（上海）有限公司的产品。
请确认产品是否相符，并在使用过程中遵守下列事项。
本说明书放在易见之处以便阅读。	 MA0631C231214

使用说明书

• 热电阻输入时，请使用导线阻抗小，3线间没有阻抗差的。
  (3线间的阻抗值不同时，会发生温度误差)
• 场干扰的影响，使用输入信号线时，请避开电源线，动力线，
  负载线。
• 避开输入信号线与输出信号线，若无法避开，输入信号线请使用
  防护线。
• 热电偶请使用非接地传感器。
  (使用接地传感器时，机器上可能会发生因漏电引起的误动作)
• 电源干扰大时,建议您使用绝缘变压器及干扰滤波器。
  干扰滤波器必须要安装到接地的面板上,并且,
  干扰滤波器的输出侧与机器电源端子间的配线长度要短。
• 拧紧机器的电源线, 对消除干扰有效。
• 若警报功能设定不正确, 机器发生异常也不会进行输出。 
  故,在驱动前, 请勿必确认操作状态。
• 替换传感器时, 请务必把电源关掉。
• 比例动作等工作频率高时,   
  输出继电器若满负载连接,就会缩短仪器的 寿命。
  所以, 请使用辅助继电器。此时, 最好使用SSR驱动型。
＊ 使用电子开关时 : 把比例周期设为20 秒以上
＊ 使用SSR时 : 把比例周期设定为1秒以上
• 在不使用的端子上, 请不要连接任何线。
• 请确认端子的极性后, 正确地连接配线。
• 本品安装到面板时,
  请使用IEC60947-1或IEC60947-3认证开关或断路器。
• 请把开关或断路器安装到操作员便于使用的位置。
• 请在面板上标明安装有开关或断路器,
  所以启动开关或断路器会出现断电的事项。
• 为继续安全地使用本产品, 建议您定期进行检修。
• 在本产品的安装元件中有些是有使用年限的或经年变化的。
• 包括附属品在内, 正常使用的情况下产品的保修期限为1年。
• 接入电源时需要接点输出的预备时间。作为外部连锁回路等的信号
  时，请并用延迟继电器。
• 仪器替换或发生故障需进行替换时,请确认互换性再进行替换。
  即使型号相同,也会因参数设置差异而进行不同动作。
• 温度控制器使用之前可能会有PV值与实际温度间的偏差, 
  请补正偏差后使用。
• 非挥发性内存的写寿命为100万次，构成系统时，请注意不要超
  过非挥发性内存的写次数。
• 在USB端口使用USB通讯线链接必然的机器时，根据链接的对象
  机器会产生增加输入误差。（控制、监控时，建议不要使用）

注 意

▍外形及面板加工尺寸
■ 产品外形尺寸

■ 面板加工尺寸

[单位:mm]

W

H H

DD1
L

W1

H1

B

A

T

W

H H

DD1
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H1

B

A

T

W

H H

DD1
L

W1

H1

B

A

T

＊1) +0.5 mm 公差
＊2) VX4产品 USB通讯线使用时 100.0 mm

区分 显示 VX2 VX3 VX4 VX7 VX9

产品
外形

W 48.0 96.0 48.0 72.0 96.0
H 96.0 48.0 48.0 72.0 96.0
D 62.5 62.5 63.0 62.5 62.5
D1 5.5 5.5 5.0 5.5 5.5
L 78.4 78.4 78.4 78.4 78.4

面板
加工

W1 ＊1) 45.0 90.5 45.0 67.5 92.0
H1 ＊1) 90.5 45.0 45.0 67.5 92.0

A 70.0 122.0 60.0 83.0 117.0
 B  ＊2) 122.0 70.0 60.0 100.0 117.0

保护
盖子

W2 48.4 94.4 48.0 71.8 96.0
H2 94.4 48.4 48.1 71.8 96.0
D2 26.9 26.9 24.0 26.9 26.9

● VX4 ● VX2 
     VX3
     VX7 
     VX9

■ 端子盖尺寸 ■ 固定架安装图

▍各部分功能及名称

T
当前值
(运行模式下显示PV值,
 设定模式下显示设定项目)

目标值或输出量
(运行模式下SV值或控制输出量显示,
 设定模式下设定项目数据显示)

输出值
(运用模式显示控制功率值)

整定
(自整定 (AT) 时闪烁)
单位
(按照单位设定值显示 ℃, ℉, %, 无单位)

模式
  

设定
运行/停止

移动 下调
  

 上调

RUN: 运行或停止状态
(在控制中点亮)
OUT1: 控制输出 1 的状态
(控制输出 1 按0~100%比例闪烁)
OUT2: 控制输出 2 的状态
(控制输出 2 按0~100%比例闪烁)

COM: 通讯状态
(通讯中 0.5秒 闪烁) 
REM: 远程输入激活
(远程输入设定时点亮)
MANU: 手动输出状态
(手动输出设定时点亮)
TUNE: 自整定状态
(自整定(AT)时 1秒闪烁) 
LOCK: 锁定设定状态
(锁定设定时点亮)

SUB2: 辅助输出 2 的状态
(补助输出 2 ON 时点亮)

SUB1: 辅助输出 1 的状态
(补助输出 1 ON 时点亮)

SUB3: 辅助输出 3 的状态
(补助输出 3 ON 时点亮)

动作显示灯

USB 通讯  

SUB4: 辅助输出 4 的状态
(补助输出 4 ON 时点亮)

※ VX7与VX9外形尺寸不一样，显示方式一样

● VX7, VX9

● VX3

● VX2

● VX4 (上面)

▍远程输入

※ 建议使用直流电流时,将端子外部250 Ω(0.1%以下的高精度)的电阻并行连接使用。 
     随附于产品的250 Ω(1%)阻抗并非精密阻抗,请注意使用

※ 详细的说明，请参考公司网站(www.hanyoungnux.com) 上下载使用说明书。

▍接线图 VX2-ALL  VX4-ALL  VX7-ALL  VX9-ALL
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■ VX4 ■ VX7 ■ VX2, VX3 ■ VX9

※ 建议使用直流电流时,将端子外部250 Ω(0.1%以下的高精度)的电阻并行连接使用。 
     随附于产品的250 Ω(1%)阻抗并非精密阻抗,请注意使用。

■ USB 通讯线 
    (NMC-UM210, ※另购品) ■ 端子盖 (※另购品)
※ USB2.0 Mini 5PIN Cable   

※ 请使用下列现状的端子。

VX2, VX3 VX4 VX7 VX9
TC2A-COV TC4A-COV TC7A-COV TC9A-COV

■ 电流检出器 (CT-70, ※另购品)

5.
5
3.
2

5.
8
3.
2

※ 在HBA选项使用
    (电流比 1000 : 1, 电流检出范围 0.0 - 50.0 A)

O型 端子

U型 端子

[单位:mm]



调整菜单 按键1秒按键1秒+初始设定按键1秒+整体菜单

SV
变更模式

控制输出
运行模式

※ 运行模式
通电源

<0300>

<0301>

<0302>

<0304>

<0305>

<0306>

<0308>

<0309>

<0310>

<0600>

<0601>

<0602>

<0603>

<0604>

<0605>

<0606>

<0703>

<0701>

▷ 输入种类
▷[K0,※1]

<0802>

<0803>

<0804>

<0801>

▷ 输出1 控制方式
▷[PID,ONOF or PID]

▷ 输入补正
▷[0,※1]

▷ 输出2 控制方式 
▷[PID,NONE/ONOF/PID]

▷ 控制动作
▷[REV,REV or DIR]

▷ 输出1 控制周期
▷[※1]

▷ 输出2 控制周期
▷[※1]

▷ 警报1 种类
▷[3, 0 ~ 13]

▷ 警报 1 设定值
▷[1570,※1]

▷ 警报1 不感应带
▷[1,※1]

▷ 警报2 种类
▷[10,0 ~ 13]

▷ 警报 2 设定值 
▷[1570,※1]

▷ 警报2 不感应带 
▷[1,※1]

▷ 警报3 种类
▷[1,0 ~ 13]

▷ 警报3 设定值
▷[1370,※1]

▷ 警报3 不感应带
▷[1,※1]

▷ 通讯协议
▷[PCK,※1]

▷ 通讯速度
▷[96k,※1]

▷ 奇偶效验位
▷[NONE,※1]

▷ 停止位 
▷[1,1 ~ 99]

▷ 数据长度
▷[8,7 or 8]

▷ 应答延迟时间
▷[0,0 ~ 10]

▷ 供电源后运行模式
▷ [RUN, STOP or RUN]

▷ 参数设定值锁定 
▷ [0, 0 ~ 2]

<0900>

<0909>

<0800>

▷ 地址
▷[1,1 ~ 99]

<0312> ▷ 警报4 种类
▷[2,0 ~ 13]

<0313> ▷ 警报4 设定值
▷[-200,※1]

<0314> ▷ 警报4 不感应带
▷[1,※1]

按键1秒 
按键1秒  [※2] 按键1秒 [※2] 按键1秒  [※2]

按键1秒+按键1秒 +

▷ n.比例带 (加热侧)
▷[ EUS 5.0%,※1]

▷ n.积分时间 (加热侧)
▷[ 240,OFF or 1 ~ 6000]

▷ n.微分时间 (加热侧)
▷ [ 60, OFF or 1 ~ 6000 ]

▷ n.手动复位
▷ [ 50.0, -5.0 ~ 105.0 ]

▷ n.比例带 (冷却侧)
▷ [ EUS 5.0%, ※1 ]

▷ n.积分时间 (冷却侧)
▷ [ 240, OFF or 1 ~ 6000 ]

▷ n.微分时间 (冷却侧)
▷ [ 60, OFF or 1 ~ 6000 ]

▷ n.加热/冷却不感应带
▷ [ 3.0, -100.0 ~ 50.0 ]

<a+0>

<a+1>

<a+2>

<a+3>

<a+4>

<a+5>

<a+6>

<a+8>

▷ 自整定
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 警报3 设定值
▷[1370,※1]

▷PID No.1

▷PID No.2

▷PID No.3

▷PID No.4

▷ 警报2 设定值
▷[1570,※1]

▷ 警报1 设定值
▷[1570,※1]

<0201>

<0301>

<0305>

<0309>

<a=0210>

<a=0219>

<a=0237>

<a=0228>

▷ 输出1 ON/OFF控制 不感带 
▷[1,※1]

▷ 输出2 ON/OFF控制 不感带
▷[1,※1]

<0805>

<0806>

▷ 警报4 设定值
▷[-200,※1]<0313>

※1 : 详细说明书参照 
详细说明请参见本公司网站上的使用说明书。 
www.hynux.com

※2 : 进入菜单画面移动键
在参数设定画面把          键按住1秒可以移动到运行模式。 

※3 : 回到菜单名画面 
参数显示中把           键按住可以回到菜单名画面。
(但, 在 n.PID 里显示时，回到 n.PID。)

※ 按照型号构成及选项显示的参数内容不同。

<0100> ▷ 目标值 (SV) 序号
▷[1,1 ~ 4]

移动参数变更模式

参数设定值保存及 
移动下一个参数

参数设定值变更

使用此3种按键

※ 参数运行说明（列） ※ 参数设定值变更方法 
参数名

▷ 远程输入上限比率值
▷[1370,※1]

▷ 远程输入下限比率值
▷[-200,※1]

▷ 远程输入上限补正值
▷[0,※1]

▷ 远程输入下限补正值
▷[0,※1]

<0408>

<0409>

<0410>

<0411>

▷ 传送输出种类
▷[PV,PV/SV/MV]

▷ 传送输出上限范围
▷[1370,※1]

▷ 传送输出上限补正值
▷[0,※1]

▷ 传送输出下限范围
▷[-200,※1]

▷ 传送输出下限补正值
▷[0,※1]

▷ 远程输入激活
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 远程输入上限值
▷[5.000,1.000 ~ 5.000]

▷ 远程输入下限值
▷[1.000,1.000 ~ 5.000]

<0400>

<0401>

<0402>

<0403>

<0404>

<0405>

<0406>

<0407>

▷ 输入种类
▷[K0,※1]

▷ 单位
▷[℃,※1]

▷ 小数点位置
▷[1,※1]

▷ 输入上限值
▷[100.0,-1999 ~ 9999]

▷ 输入下限值
▷[0.0,-1999 ~ 9999]

▷ 基准触点补偿
▷[ON,OFF or ON]

▷ 输入过滤
▷[OFF,OFF or 1 ~ 120]

▷ 输入补正
▷[0,※1]

<0900>

<0901>

<0904>

<0905>

<0906>

<0907>

<0908>

<0909>

<0800>

<0801>

<0802>

<0803>

<0804>

<0805>

<0806>

<0807>

<0808>

<0809>

<0810>

▷ 输出1 控制方式 
▷[PID,ONOFF or PID]

▷ 输出2 控制方式 
▷[PID,NONE/ONOFF/PID]

▷ 控制动作
▷[REV,REV or DIR]

▷ 控制周期 (OUT1)
▷[※1]

▷ 输出1 紧急输出
▷[0.0,※1]

▷ 输出2 紧急输出
▷[0.0,※1]

▷ 控制输出上限值
▷[100,※1]

▷ 控制输出下限值
▷[0.0,※1]

▷ 控制周期 (OUT2)
▷[※1]

▷ 输出1 ON/OFF控制 不感应带
▷[1,※1]

▷ 输出2 ON/OFF控制 不感应带
▷[1,※1]

▷ 通电后运行模式
▷[RUN,STOP or RUN]

▷ DI模式
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 参数初始化
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 参数设定值锁定
▷[0,0 ~ 2]

▷ 通讯时 EEPROM 锁定
▷[OFF,OFF or ON]

<0700>

<0701>

<0702>

<0703>

<0704>

▷ 系统数据
▷[0000~FFFF]

▷ 选择数据
▷[0000~FFFF]

▷ 固件版本
▷[V0.00~Vx.xx]

<0041>

<0042>

<0045>

 

▷ 通讯协议
▷[PCK,※1]

▷ 通讯速度
▷[9.6K,※1]

▷ 奇偶校验位
▷[NONE,※1]

▷ 停止位
▷[1,1 or 2]

▷ 数据位
▷[8,7 or 8]

▷ 地址
▷[1,1 ~ 99]

▷ 应答延迟时间
▷[0,0 ~ 10]

<0600>

<0601>

<0602>

<0603>

 <0604>

 <0605>

 <0606>

▷ 目标值 (SV) 序号 
▷[1,1 ~ 4]

▷ 目标值(SV) 上限设定
▷[1370,参照输入范围]

▷ 目标值(SV) 下限设定
▷[-200,参照输入范围]

▷ 目标值1 (SV 1)
▷[-200,参照输入范围]

▷ 目标值2 (SV 2)
▷[-200,参照输入范围]

▷ 目标值3 (SV 3)
▷[-200,参照输入范围]

▷ 目标值4 (SV 4)
▷[-200,参照输入范围]

<0100>

<0101>

<0102>

<0103>

<0104>

<0105>

<0106>

▷ 自整定模式
▷[STND,STND or LOW]

▷ 自整定 (AT)
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 防止过积分 (ARW)
▷[Auto, Auto or 50.0 ~ 200.0]

▷ 2自由度 (ALPHA)
▷[ 50, 0 ~ 100]

▷ 斜坡上升
▷[ OFF,参照输入范围]

▷ 斜坡上升时间
▷[ 01.00,00.01 ~ 99.59]

▷ 斜坡下降
▷[ OFF,参考输入范围]

▷ 斜坡下降时间
▷[ 01.00,00.01 ~ 99.59]

▷ 1.PID 组

▷ 2.PID 组

▷ 3.PID 组

▷ 4.PID 组

<0200>

<0207>

<0208>

<0209>

<a=0210>

<a=0219>

<a=0228>

<a=0237>

<0246>

<0247>

<0248>

<0249>

▷ MV 无冲击
▷[ ON,OFF or ON]

<0250>

▷ n.比例带 (加热侧)
▷[ EUS 5.0%,※1]

▷ n.积分时间 (加热侧)
▷[ 240,OFF or 1 ~ 6000]

▷ n.微分时间 (加热侧)
▷[ 60,OFF or 1 ~ 6000]

▷ n.手动复位
▷[ 50.0,-5.0 ~ 105.0]

▷ n.比例带 (冷却侧)
▷[ EUS 5.0%,※1]

▷ n.积分时间 (冷却侧)
▷[ 240,OFF or 1 ~ 6000]

▷ n.微分时间 (冷却侧)
▷[ 60,OFF or 1 ~ 6000]

▷ n.加热/冷却不感应带
▷[ 3.0,-100.0 ~ 50.0]

<a+0>

<a+1>

<a+2>

<a+3>

<a+4>

<a+5>

<a+6>

<a+8>

▷ 警报 n 种类
▷[※1,0 ~ 13]

▷ 警报 n 值
▷[※1]

▷ 警报 n 不感应带
▷[1,※1]

▷ 警报 n 输出维持状态
▷[RST,RST or SET]

▷ 回路断路警报时间
▷[480,0 ~ 7200]

▷ 回路断路警报设定值
▷[2,EUS 0.0 ~ 5.0%]

▷ 回路断路警报不感带
▷[2,EUS 0.0 ~ 5.0%]

▷ 回路断路警报 输出维持状态
▷[RST,RST or SET]

▷ 加热器短路警报 1 设定值
▷[OFF,1.0 ~ 50.0]

▷ 加热器短路警报 1 不感应带
▷[0.5,0.1 ~ 50.0]

▷ 加热器短路警报 2 设定值
▷[OFF,1.0 ~ 50.0]

▷ 加热器短路警报 2 不感应带
▷[0.5,0.1 ~ 50.0]

▷ 电流检测 2 监控
▷[0.0,0.0 ~ 55.0]

▷ 加热器短路警报输出维持状态
▷[RST,RST or SET]

▷ 电流检测 1 监控
▷[0.0,0.0 ~ 55.0]

<0300+(n-1)x4>

<0301+(n-1)x4>

<0302+(n-1)x4>

<0303+(n-1)x4>

<0316>

<0317>

<0318>

<0319>

<0320>

<0321>

<0015>

<0322>

<0323>

<0016>

<0324>

 

SV菜单 控制菜单 警报菜单 传送菜单 辅助功能菜单

输入菜单 输出菜单 保护菜单 通讯菜单

▷ 辅助 1 输出种类
▷[ALM1,※1]

▷ 辅助 2 输出种类
▷[ALM2,※1]

▷ 辅助 3 输出种类
▷[ALM3,※1]

▷ 辅助 4 输出种类
▷[ALM4,※1]

▷ 警报n ON 待机时间
▷[0,0 ~ 999]

▷ 警报n 触点种类
▷[N.O,N.O or N.C]

▷ 警报n 输出维持
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 回路断线警报 ON 待机时间
▷[0,0 ~ 999]

▷ 回路断线警报 OFF 待机时间
▷[0,0 ~ 999]

▷ 回路断线警报触点种类
▷[N.O,N.O or N.C ]

▷ 回路断线警报输出维持
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 加热器断线警报2 激活
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 加热器断线警报ON待机时间
▷[0,0 ~ 999]

▷ 加热器断线警报OFF待机时间
▷[0,0 ~ 999]

▷ 加热器断线警报输出维持
▷[OFF,OFF or ON]

▷ 加热器断线警报触点种类
▷[N.O,N.O or N,C]

▷ 警报n OFF 待机时间
▷[0,0 ~ 999]

<0500>

<0501>

<0502>

<0503>

<0504+（n-1)x4>

<0505+（n-1)x4>

<0506+（n-1)x4>

<0507+（n-1)x4>

<0520>

<0521>

<0522>

<0523>

<0524>

<0526>

<0525>

<0527>

<0528>

通讯地址 出厂值, 说明及显示范围

※3 ※3 ※3 ※3 ※3

※3※3※3※3

※3

※3

系统 &
选项显示

型号 & 
版本信息显示

控制/监控
运行模式

・参数变更模式

▷ 选择指示仪/调节器仪
▷[ON, OFF or ON]<0706>

▍参数运行


